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Uvod

CALIBRATOR TOTZ je 7. a nejnovéjsi generace Fidicich jednotek CALIBRATOR zalozena na nejnovéjsi technologii
a vice nez 25 letech zkuSenosti, takze pIni vysoké naroky zemédélct po celém svété.

Uzivatelské rozhrani CALIBRATOR TOTZ je zaloZeno na dotykovém panelu s tlacitky pro pfimy pfistup k funkcim v
kombinaci s dotykovym displejem pro ovladani jednotky CALIBRATOR TOTZ a zobrazeni informaci o vSech dulezi-
tych nastavenich plus aktualniho vykonu rozmetadla Bogballe.

Vyjimeény design kombinujici dotykova tlacitka a tla¢itka s ikonami poskytuje snadno pouZitelné, logické a intuitivni
uzivatelské rozhrani.

Jednotka CALIBRATOR TOTZ je pribézné zlepSovana moznosti aktualizace nového vyvinutého softwaru na zakla-
dé budoucich zkuSenosti a konstruktivni zpétné vazby od mnoha uzivatel( produktt Bogballe.

Jinymi slovy — dnesni jednotka CALIBRATOR TOTZ je neustale zlepSovana, aby vyhovovala standarddm zitrka.
Vzhledem k probihajicimu vyvoji softwaru nemusi byt tento navod k pouziti po aktualizaci jednotky zcela aktualni.

Jednotka CALIBRATOR TOTZ optimalizuje a zjednodus$uje hnojeni pomoci nasledujicich funkci:

e Automatické ovladani rychlosti aplikace podle aktudlni rychlosti jizdy dopfedu

e Automatické nastaveni kalibraéniho mnozstvi podle aktualniho stavu hnojiva (pIné automaticka kalibrace u
rozmetadel W)

e Automatické nebo ruéni rozliseni mnozstvi (proménliva rychlost aplikace)
e Automaticky nebo rucni start a zastaveni pfi ohrani¢eném rozmetani (fizeni ohrani¢eného rozmetani)

e Automatické nebo ruéni ovladani sekci v klinech (ovladani sekci)

Je dllezité, aby byla jednotka CALIBRATOR TOTZ spravné nastavena. Postupujte podle pokyn(, které definuji, jak
nastavit rizné parametry pfedtim, nez pouzijete jednotku CALIBRATOR TOTZ a rozmetadlo k aplikaci hnojiva.

Graficky displej pUusobi ¢aste¢né jako navod k obsluze. Vénuijte pozor informacim a varovanim na displeji.
Pokud se objevi chyby &i varovani, je dllezité zajistit jejich opravu, aby se zabranilo chybam béhem prace v terénu.

Poznamka
Spole¢nost Bogballe neodpovida za jakékoli Skody na urodé&, ztratu vynosu, fyzické poSkozeni plodin nebo urazu,
¢i poSkozeni stroju a pfedmétu.



Prehled

Tlacitka s ikonami

CALIBRATOR TOTZ bogballe @




Prehled

Tlacitka s ikonami

Pomoc
Uplné otevieni hraditek

Méreni vzdalenosti

©O ® OO

ZvySeni hodnoty
Posunuti kurzoru nahoru
Odchylka v % (+)

Zadani / Potvrzeni

(i

SniZeni hodnoty

Posunuti kurzoru dold
Odchylka v % (-)

Spusténi / Zastaveni rozmetani
Trend hraniéni rozmetani

Klin napravo

Kalibracni menu

Klin nalevo

Vstupni pole / Nastaveni
Nastaveni 0 / Escape

Vstup do menu

©O060 00O 0

Vypina¢ (na zadni strané TOTZ)

Tladitka s ikonami obecné:
e Tlacitka jsou osvétlend pro no¢ni vidéni

e Po stisknuti tlagitka zazni jako potvrzeni pipnuti.

Pouziti tlacitek Nahoru a Dolu:
e RozliSeni rozmetaného mnozstvi v procentech
e Doplnék pro pohyb mezi riznymi moznostmi menu

e Doplnék pro nastaveni riznych hodnot

Obecné — text na displeji vas provede pouzitim rdznych funkci.



Prehled

Zobrazeni

Graficky dotykovy displej informuje o vSech dulezitych nastavenich a aktualnim vykonu rozmetadla.

Informace v ramecku oznaduji zastupce, ktery umozriuje pfimé zadani aktualni funkce.
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Prehled

Zobrazeni

O @ O © © © 6 @ @ ©C0 © © 0 W O ® © 6 6 6 6 O

)

Stavova lista

IC: Uhel naklonu/Sklonomé&r A/» Smér jizdy/PFiény smér
Rezim zadani rychlosti

Pozice vypadového otvoru

PFipojeni RS 232

Rozliseni indikatort

Zbyvajici vzdalenost — s aktualnim obsahem nasypky
Zbyvaijici plocha — s aktualnim obsahem nasypky
Pracovni Sitka*

Plocha aplikace*

Rozliseni mnozstvi v % — ruéné ovladané

Otacky vyvodového hridele

Upravené kalibracni mnozstvi — nastaveni kalibracniho mnozstvi v %
Trend — aktivni ohrani¢ené rozmetani [zelend]

PIné automaticka kalibrace aktivni [zelena]

Rozmetani zahajeno [zelend]

Ovladani sekci aktivovano

Aktualni pozice na stupnici [0-9]

Aktualni kalibracni mnozstvi*

Aktualni rychlost*

Aktualni mnozstvi — upravené podle rozdilného mnozstvi v %*

Primérné mnozstvi — vypocétené primérné mnozstvi aplikované na aktualnim poli

ID aktivniho pole*

Obsah nasypky*

* Zastupce



Prehled

Zastupci na displeji

Graficky dotykovy displej informuje o vSech dulezitych nastavenich a aktualnim vykonu rozmetadla.

Informace v ramecku oznaduji zastupce, ktery umozriuje pfimé zadani aktualni funkce.
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Prehled

Podmenu zastupct

(A

©

©

Obsah zasobniku (kg)

ID aktivniho pole

Nastavena davka

Aktualni rychlost

Aktualni kalibraéni mnozstvi

Pracovni Sirka

Plocha aplikace

Podmenu
e Menu PInéni
e PInéni

e Rozmetané mnozstvi

Podmenu
e \ybér pole
e SlozkaA, B, C,D

e Noveé pole, existujici pole, vSechna pole

Podmenu
e Mnozstvi

e Nastaveni mnozstvi (kg/ha)

Podmenu

e Zadani rychlosti

e Nastaveni vstupniho signalu a hodnoty rychlosti

Podmenu

Pozice vypadového otvoru

STD, MAX, MAX+, MIN, MIC

Kalibraéni mnozstvi

Nastaveni kalibraéniho mnozstvi podle rozmetaci tabulky

Podmenu
e Pracovni Sirka

e Nastaveni pracovni Sifky

Podmenu
e Vstup

e \/ypis, oprava a potvrzeni vSech vstupt poli

Strana

29

Strana

19

Strana

16

Strana

33

Strana

22

Strana

16



Zaciname

Zakladni podminkou pro spusténi a ovladani rozmetadla pomoci fidici jednotky CALIBRATOR TOTZ je, Ze bylo
uplné dokon&eno nastaveni. Pfed zahajenim prace se ujistéte, Ze vSechny parametry nastaveni jsou platné.

Pro rozmetadla s jednotkou CALIBRATOR TOTZ je vétSina nastaveni souvisejicich s rozmetadlem nastavena z
vyroby. Je vSak velmi dlllezité zkontrolovat pfed pouzitim hnojiva, zda jsou vSechna nastaveni spravné definovana.
PFi pouziti rozmetadla s elektronickym prisluSenstvim musi byt jednotka CALIBRATOR TOTZ nastavena a zkalibro-
vana pro jeho ovladani.

Systém inteligentniho ovladani a vazeni u rozmetadel W musi byt obecné zkalibrovan po montazi pfisluSenstvi.

Zapnéte jednotku CALIBRATOR TOTZ stisknutim vypinace na 1 sekundu.

Displej se zapne béhem 5 sekund a zobrazi stav v nasledujicich krocich:

SPREADER INFO VARIOUS SC-DYNAMIC
Model M35W Power supply OK Connection Online
Outlet position STD Internal functions OK Status SC is active
Intelligent Control Present Firmware SC Version 2.00
CALIBRATOR INFO ACTUATORS ACTUATOR 1 ACTUATOR 2
Hardware version 1A Quantity OK Status OK Status OK
Software version 1.00 To border Present Position 41 mm Position 41 mm
Serial number 1132 From border Present Calibration OK Calibration OK
* 03.10.2020 13:33 SC-Dynamic Present
SENSORS
Speed OK
PTO OK
ENTER  Continue ENTER  Continue ENTER  Continue
0/ESC Pause 0/ESC Test again 0/ESC Test again

Informace o modelu rozmetadia,
pozici vypadového otvoru a jednot-
ce CALIBRATOR.

Testovani napdjeni a hardwaru.
Pouze neporusené prislusenstvi
namontované na rozmetadlu je
oznaceno OK nebo Pfitomno (Pre-
sent). Vadny hardware neni ozna-
¢en jako pfitomen nebo OK.

Testovani dynamického ovladani
sekci — je-li v rozmetadle instalova-
no. Stav musi byt OK a regulatory
pozice 1 a 2 v rozmezi 39 az 41
mm.

Poznamka
Pokud dojde v systému k chybam, je dulezité je pfed pouzitim hnojiva odstranit.



Informace a varovani

Jednotka CALIBRATOR TOTZ sleduje a informuje o v§ech dulezitych funkcich pfi aplikaci hnojiva.

Zpétna vazba a varovani jsou prezentovany vizualné zménou barvy, blikdnim a akusticky pipanim.

Rozmetani zahajeno

PIné automaticka kalibrace aktivni

Trend ohraniéeného rozmetani aktivni — K hranici

Trend ohrani¢eného rozmetani aktivni — Od hranice

PFilis nizka / vysoka rychlost jizdy dopfedu (stuper <2 nebo >9)

Obsah nasypky mensi nez 200 kg

Rozmetani zahajeno — vyvodovy hfidel neni spustén

Odchylka / rozdil v nastaveném mnozstvi ,+“

Odchylka / rozdil v nastaveném mnozstvi ,-*

Upozornéni na pretizeni je signalizovano a zaznamenano

Kalibraéni mnozstvi se odchyluje o vice nez +/- 20 %

Poznamka

Pipani
Pipani
Pipani / Blikani
Pipani / Blikani
0
Pipani / Blikani

20%
167 Kg/Ha
-20%

Pipani / Blikani / Nové okno

Pipani / Blikani / Nové okno

PFi aplikaci hnojiva je dulezité sledovat informace a varovani, protoze jakakoli odchylka muze ovlivnit distribuované
mnozstvi, rozmetaci obrazec a mechanické nebo elektrické soucasti.



Vstup

Zadani véech parametru

VSechny vstupni parametry je mozné sestavit a zadat pfimo
pomoci tlagitka INPUT.

Pfed zadanim raznych parametrd musi byt specifikovano
aktualni pole:

C. aktivniho pole:
Pfistup do aktualniho pole.

Nové vstupni pole:
Vyberte novou slozku A, B, C nebo D a pole, které se ma
pouzit (¢. 1-99).

Postupujte podle pokynu na displeji jednotky CALIBRATOR
TOTZ.

Poznamka

Je dulezité nepouzivat UpIné stejné Stavajici pole (Exis-
ting Field) pro aplikaci hnojiva na nékolik riznych poli — to
by mohlo pretizit pamét / kapacitu jednotky CALIBRATOR
TOTZ.

Chcete-li se vyhnout pretizeni, vyberte polozku Nové pole

(New Field), ¢imz automaticky resetujete vSechna data pro
aktualni vybrané pole.

Nové vstupni pole

Zobrazi se data pro aktivni pole a slozku.

Vyberte novou sloZzku A, B, C nebo D a pole, které se ma pouzit.

Nové pole:
Pole, které nebylo pouzito
Zadejte Cislo pole.

Stavajici pole:
Pole jiz bylo pouZito
Zadejte Cislo pole.

Vsechna pole:
Celkovy pocet poli — 1-99

Postupujte podle pokynl na displeji jednotky CALIBRATOR TOTZ.

Input

00 Active FIELD No. C-28

(02 New INPUT FIELD

)

Select input

ENTER  Confirm

0/ESC

Cancel

02 Select Field

[Folder A

[Folder B

Folder C

[Folder D

Active: field no 58, folder C

Folder C-28:

10/09-2020

5,19 Ha 539 Kg/Ha

[New Field

[Existing Field

[Tota| Fields

E

(eo)[&)

4
7
0

Select Field

ENTER
0/ESC

Confirm
Cancel




Vstup

Resetovani jednotlivych poli a vSech poli ve slozce

INPUT Active Fleld No. C-10
Jedno pole se automaticky resetuje vybérem polozky Nove T —
pole (New Fle|d). Quantity 345 Kg/Ha

v P ’ ~ Calibration value 22,95 Kg

Vsechny vstqpy oavpara[ne,try pro aktualry slozktf A B,C ' Workin Widh 260 1
nebo D, ktera mize kazda obsahovat az 99 poli, Ize obnovit Area planned 0,00 Kg
najednou vybérem polozky VSechna pole (Total Fields) a
stisknutim tla¢itka Obnovit vSechna pole ve slozce (Reset
Total Fields in Folder). INPUT
Zobrazi se v§echny vstupy a parametry pro aktualni slozku

PTO Normal 540 rpm.
a p0|e‘ PTO Headland 450 rpm.

Vane Type E6
Je dulezité zkontrolovat vSechna nastaveni a v pfipadé ¥T": PTS‘““ 1‘§

v . . A v P . ilt An

potfeby je opravit. Sedé zbarvené parametry nelze opravit, S wgofking —— .
protoze hodnoty jsou vypoditany jako informativni.
Opravu nékterého z uvedenych vstupl Ize provést tim, ze

Select Field ENTER  Confirm

prejdete mezi vstupnimi parametry tlacitkem ,+“ nebo ,-“ a
potvrdite zadani tlaCitkem ENTER

Nebo klepnutim na aktualni fadek parametru na displeji.

Zvolenim vstupniho parametru pfejdete pfimo na nastaveni
aktualniho parametru podle pokynl na displeiji.

Zvolte vstupni parametr potvrzenim tlacitkem ENTER nebo
Potvrdit vSechny vstupy (Confirm all inputs).

TlaCitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlacitkem 0/ESC
zadani zruste.

Pro snadny a pfimy pfistup k nastaveni jediného parametru
doporucujeme klepnout na aktualniho zastupce. Prectéte si
nasledujici pokyny.

0/ESC Cancel



Vstup

Pracovni Sirka

Klepnéte na tlaCitko zastupce.

e Zadejte pracovni Sitku pomoci numerické klavesnice.

e Tlacitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlacitkem O/ESC
zadani zruste.

Mnozstvi
Klepnéte na tlacitko zastupce.
e Zadejte mnozstvi pomoci numerické klavesnice.

Soucasné mnozstvi je zobrazeno v kg/ha.
Odchylka soucasného a nového mnozstvi je zobrazena v %.

e Tlacitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlacitkem O/ESC
zadani zruste.

234 .

Working Width

-m

min: 0,1m
max: 50,0 m

Actual width ENTER  Confirm
0/ESC Cancel

Quantity

present quantity 234 kg/ha
deviation 0,0 %

min: 0 kg/ha
max: 1999 kg/ha

Actual quantity ENTER  Confirm
0/ESC Cancel



Vstup

Flow-outlet pos.

Pozice vypadového otvoru / Kalibraéni mnozstvi [25 96
Kg}
’

Klepnéte na tlacitko zastupce.

Active : MAX
e Zvolte aktualni pozici vypadového otvoru nastavenou na STD <300 kg/min

rozmetadle.

[MAx < 450 kg/min ]
ey e . (MAX+ <650 kg/min )
Je velmi dilezité, aby nastaveni jednotky CALIBRATOR @ T )

TOTZ odpovidalo nastaveni rozmetadla.

Viyberte pozici vypadového otvoru bud klepnutim na aktu- s

alni pozici, nebo stisknutim tlacitek Nahoru nebo Dold.

e Tlacitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlacitkem 0/ESC tThhe Calibration value must be related to
Py - e Flow-outlet position.
zadani zrusSte.

Zvoleni polozky MIC — mikrogranulaty (Micro granular)
automaticky vede k nastaveni pevné hodnoty na stupnici a
pevné rychlosti.

Jednotka CALIBRATOR TOTZ automaticky prejde na kalib- SRS e ew
racni mnozstvi.
Kalibraéni mnozstvi Calib Quantity
Zadejte kalibracni mnozstvi pomoci numerické klavesnice.
° ualni kalibrani mnozstvi je zobrazeno v kg. , Kg
Aktudlni kalibraéni mnoZstvi je zob k 25,96
e Vliv na mnoZstvi (kg/ha) z nové kalibrace je zobrazen v %. prose quaniy 25,95 gha
effect on Kg/Ha 0,0 %
e TlaCitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlacitkem 0/ESC
zadani zruste.
U rozmetadel W s aktivovanou plné automatickou kalibraci
se kalibra&ni mnozZstvi nastavi automaticky. Nicméné, pokud min:  1,00Kg
se pouzije novy typ hnojiva s jinymi schopnostmi prato- M 100K
ku nebo hustotou, doporuujeme nastavit jako vychozi bod m 3
kalibraCni mnoZstvi podle rozmetaci tabulky pro aktualni typ 4 5 6
hnojiva. 7 8 9
| <X]

U rozmetadel bez vahové technologie musi byt kalibraéni O
mnozstvi vZdy nastaveno podle rozmetaci tabulky nebo
podle vysledku kalibra&ni zkou$ky.

Actual quantity ENTER  Confirm
0/ESC Cancel

Vy$Si kalibracni mnozstvi = snizeny prutok
Niz8i kalibraéni mnozstvi = zvySeny prutok



Tlacitka zastupcu

ID aktiviiho pole [F. +C-6 5] 02 Select Field
Klepnéte na tlacitko zastupce. e (Fader A )
. (Folder B )
e Vyberte aktualni slozku A, B, C nebo D. =
Vyberte slozku bud klepnutim na aktualni slozku, nebo stisk- (Folder D )
nutim tlacitek Nahoru nebo Dold. P —
o Tlagitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlagitkem 0/ESC St
zadani zruste. (New Field )
(Existing Field )
Slozku Ize povazovat za dokumentaci, pfi¢emz kazda slozka (Total Felas )
obsahuje data z 99 rtiznych poli.
KN 2 3
Priklad: 4 5 6
Slozka A — Prvni aplikace na jafe 2021 7 8 9
Slozka B — Pozdni aplikace
0 ., | KX
Jednotka CALIBRATOR TOTZ automaticky prejde na Nové p— p——
poIe (New Fle|d) 0/ESC  Cancel
Nové pole, existujici pole, vSechna pole 02 Select Field
e \/yberte konkrétni pole, které ma byt pouzito, bud (Folder A )
Nové pole (New Field): (Foider B )
V3echny existujici parametry pole jsou nastaveny na 0. Folder C
(Folder D )
Stavajici pole (Existing Field): P —
Stavajici parametry pole jsou zachovany. Folder CA0 000 Ha 0 Kgla
VSechna pole (Total Fields): (New Field )
Souhrn v§ech poli v aktualni sloZzce
(Total Fields )
Vyberte typ pole bud klepnutim na aktualni pole nebo 2 3
stisknutim tlacitek Nahoru nebo Dold. -
4 5|6
e TlaCitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlacitkem 0/ESC 7 8 9
zadani zruste.
0 ., | KX
Zadejte &islo pole pomoci numerické klavesnice. SEE SR ew)

e TlaCitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlacitkem 0/ESC
zadani zruste.

Jednotka CALIBRATOR TOTZ automaticky prejde na zadani
Cisla aktivniho pole.



Tlacitka zastupcu

€. aktivniho pole

Klepnéte na tlacitko zastupce.

Zobrazi se v§echny aktualni vstupy a parametry pro aktualni
slozku a pole.

Je dulezité zkontrolovat vSechna nastaveni a v pfipadé
potfeby je opravit. Sedé zbarvené parametry nelze opravit,
protoze hodnoty jsou vypoditany jako informativni.

Opravu nékterého z uvedenych vstupl Ize provést tim, ze
prejdete mezi vstupnimi parametry tlacitek Nahoru nebo
Dold.

Zvolte vstupni parametr potvrzenim tlacitkem ENTER nebo
Potvrdit vSechny vstupy (Confirm all inputs).

Zvolenim vstupniho parametru pfejdete pfimo na nastaveni
aktualniho parametru podle pokynUl na displeiji.

Pfimého pfistupu k zadani Cisla aktivniho pole dosahnete

stisknutim tlacitka zastupce Plocha aplikace nebo stisknutim
tlacitka INPUT.

Resetovani jednotlivych poli a vSech poli ve slozce

Jedno pole se automaticky resetuje vybé&rem polozky Nové
pole (New Field).

VSechny vstupy a parametry pro aktualni slozku A, B, C
nebo D, ktera muze kazda obsahovat az 99 poli, Ize obnovit
najednou vybérem polozky VSechna pole (Total Fields) a
stisknutim tlacitka Obnovit slozku (Reset Folder).

Tla¢itkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlacitkem O/ESC
zadani zruste.

INPUT Active Fleld No. C-10
field no 10, folder C
Quantity 345 Kg/Ha
Calibration value 26,89 Kg
Workin Width 36,0 M
Area planned 0,00 Kg
INPUT
PTO Normal 540 rpm.
PTO Headland 450 rpm.
Vane Type E6
Vane Position 1-2
Tilt Angle 0

Exp. working speed 4,0 Km/h

Confirm all inputs

Select Value

ENTER  Confirm
0/ESC Cancel

02 Select Field

(Folder A )
Folder B

[Folder ® ]
(Folder D )
Active: TOTAL - folder B dd/mm-yy

Folder C-10: 0,00 Ha 0 Kg/Ha

Total Fields

Reset Folder

Field: 1-99

EII

o O
R)© o w

4
7
0|,

Select Field

ENTER  Confirm
0/ESC Cancel



Kalibrace

Postupy kalibrace

Klepnéte na tlacitko s ikonou

Obecné je pro presnost rozmetaného mnozstvi nezbytna
spravna kalibrace rozmetadla.

Pro zajisténi spravného pouzitého mnozstvi musi byt zada-
no kalibraéni mnozstvi pro konkrétni pouzité hnojivo.
Kalibracni mnozstvi se muze liSit v zavislosti na typu hnojiva,
Sarzich nebo v disledku zmény pocasi.

Je-li vnitfek nasypky pokryt olejem, vodou atd., zvySené
tfeni mezi nasypkou a hnojivem ovlivni kalibraéni mnozstvi.
Pfi ruéni kalibraci se doporucuje kalibrovat nékolikrat, dokud
kalibra¢ni mnozstvi nebude stabilni.

Kalibraéni mnozstvi Ize definovat nékolika zpusoby.

PIné automaticka kalibrace (FAC) u rozmetadel W

Pfi aplikaci hnojiva se provadi plné automaticka kalibrace.
Jednotka CALIBRATOR TOTZ automaticky upravi kalibracni
mnozstvi podporované zabudovanym inteligentnim ovlada-
nim (IC), které kompenzuje topografické podminky a Fidi vliv
jizdy na nerovném povrchu. Inteligentni ovladani (IC) musi
byt spravné kalibrovano, aby fidilo postup plné automatické
kalibrace. V levém hornim rohu displeje je zobrazena hodno-
taIC.

(Viz MENU > Kalibrace IC (Calibrate IC))

e Tlacitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlacitkem 0/ESC
zadani zruste.
Postupujte podle pokynl na displeji.

Pfed pouzitim hnojiva se doporucuje nastavit kalibra&ni
mnozstvi podle rozmetaci tabulky daného hnojiva. Kalibraéni
mnozstvi je uvedeno v rozmetacich tabulkach iz prikiad vpravo).

Calibration Menu

Full Auto Calib FAC

KglL

Kg

(et Calib. value )
[Manual Calib MC ]
[Spread charts ]
[S—indicator ]

Select function ENTER  Confirm

0/ESC Cancel

PTO: /*\540 rpm}\ 400 rpm

24-478| = E2 R 12| &
Kg/Ha A
Km/H Kg/Min o
o
8| 10| 12| 14 * *om
1,0 27 22 18 16 8,8 0
1,5 65 52 44 37 209 0
2,0 109 87 72 62 34,8 0
2,5 157 126 105 90 50,4 0
3,0 212 169 141 121 67,8 0
35 | 270 | 216 | 180 | 154 | 865 0
4,0 332 265 221 190 106,2 0
4,5 393 314 262 225 1258 0
5,0 455 364 303 260 145,5 0
5,5 516 413 344 295 165,2 0
6,0 578 462 385 330 184.9 0
6.5 639 511 426 365 204,5 0
7,0 700 560 467 400 2242 0
7.5 762 610 508 435 243,9 0
80 | 824 | 650 | 549 | 471 | 2636 0
8,5 885 708 590 506 283,2 0
9,0 946 757 631 541 302,9 0
D-indicator @

LiMin

%
- [ 2]80] 18

1,06

6,9

1,7
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Pro aktivaci nebo deaktivaci FAC stisknéte a podrzte tlacitko s ikonou Kalibrace na 3

PIné automaticka kalibrace {
sekundy — uslySite pipnuti.

==
N—

Pfi aktivaci je ikona zelena
(v pfipadé deaktivace neni ikona zobrazena).

Nedoporucuje se pouzivat mala mnozstvi pfi nastaveni hodnoty MIN, napf. u fepky olejné.
Jednotka CALIBRATOR TOTZ neakceptuje:

e Kalibraéni mnozstvi mensi nez 1 kg nebo vétsi nez 75 kg.

e PIné automatické odchylky v mnoZstvi kalibrace vétsi nez +/- 20 %.

Pokud je odchylka vé&tsi nez +/- 20 %, zobrazi se vystraha a musi byt a odchylku je tfeba potvrdit, protoze tato
uroven je Fizena pouze zménou typu hnojiva nebo neocekdvanym vstupem vazeni.

Poznamka
Nahlé a neoCekavané zmény mnozstvi kalibrace musi byt ignorovany stisknutim tlacitka O/ESC.
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Nastaveni kalibracni hodnoty

Nastaveni kalibra¢ni hodnoty Ize aktivovat také pfimo pomoci tlacitka zastupce,
které definuje aktualni kalibrani mnozstvi.

Pfed pouzitim hnojiva musi byt nastaveno kalibraéni mnozstvi,
aby bylo dosazeni pozadovaného mnozstvi v kg/ha.

Znamé kalibraéni mnozstvi pro dané hnojivo se nastavi hned po stanoveni
pozice vypadového otvoru.

Kalibraéni mnozstvi se nastavi zadanim aktualni hodnoty pro stavajici hnojivo.

e Zadejte kalibraéni mnoZstvi pomoci numerické klavesnice.

e Tlacitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlacitkem O/ESC zadani zruste.

Flow-outlet pos.

Active : STD
STD < 300 kg/min

[MAx < 450 kg/min ]
[MAx+ < 650 kg/min j
[MIN <75 kg/min ]
[lvuc Fix scale ]

The Calibration value must be related to
the Flow-outlet position.

Set outlet-pos. ENTER  Confirm
0/ESC Cancel

Calib. Quantity

22,50 «g

present quantity 22,50 kg/ha
effect on Kg/Ha 0,0 %

min: 1,00 Kg
max: 75,00 Kg

E

6
9
0, KX

Actual quantity ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Ruéni kalibrace (MC) u rozmetadel jiného typu nez W

Ruéni kalibrace se provadi stacionarné a shromazdéné mnozstvi musi byt zvazeno ru¢né na elektronické vaze.
Shromazdéné mnozstvi je objem hnojiva (v kg) shromazdény béhem kalibrace.

Ruéni kalibrace musi byt provedena vzdy s pozici vypadového otvoru na rozmetadle STD (standardni).
Postupujte podle pokynu v navodu k pouziti rozmetadia.

e Stisknéte tlacitko Ruéni kalibrace (Manual Calibration) MC.
Postupujte podle pokynu na displeji.

Postup kalibrace
Sefizovaci rukojet se otevie na hodnotu 4,5 na stupnici a po 30 sekundach se automaticky zavfe.

Shroméazdéné mnozstvi se ruéné zvazi s presnosti +/- 0,1 kg.
Zadejte mnozZstvi s pfesnosti na dvé desetinna mista.
Tlacitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlagitkem O/ESC zadani zruste.

VyS3i kalibraéni mnoZstvi — aplikuje se mensi mnozZstvi
Niz8i kalibraéni mnozZstvi — aplikuje se vétSi mnozstvi

Poznamka
Dejte pozor pfi aplikaci mo€oviny nebo podobného jemnozrnného materialu, protoZe kalibraéni mnozZstvi bude
mozna z divodu hygroskopické povahy hnojiva potfeba korigovat.

Jednotka CALIBRATOR TOTZ automaticky prejde na Flow-outlet pos

Pozice vypadového otvoru

Active : MAX
Aktualni pozice vypadového otvoru musi byt definovana podle nastaveni na DY SEUlginlh
rozmetadle. [MAX < 450 kg/min ]
Podivejte se do navodu k rozmetadlu. (MAX+ <650 kg/min )
[MIN < 75 kg/min ]
Je dulezité, aby nastaveni jednotky CALIBRATOR TOTZ bylo totozné s nasta-
venim rozmetadla. 24,69 >>> 24,69 Kg

Zvolte pozici vypadoveho otvoru.

The Calibration value must be related to

Tlagitkem ENTER zadani potvrdte, nebo tlagitkem 0/ESC zadani zruste. Mt aheid etk

Set outlet-pos. ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Rozmetaci tabulky

Kalibra¢ni mnozstvi pro aktualni typ hnojiva je definovano v
rozmetaci tabulce.

Kalibraéni mnozstvi se povazuje za smérodatné mnozstvi
STD a mUze byt zadano ru¢né u rozmetadel typu Wi u
ostatnich modelu.

U rozmetadel typu W doporucujeme pouzit pfi pouziti nové-
ho typu hnojiva kalibraéni mnozstvi STD z rozmetaci tabulky

(viz pfiklad vpravo).

Zadani kalibragniho mnozstvi vede pfimo k nastaveni/defi-
novani pozice vypadového otvoru.
Postupujte podle pokynu na displeji.

Hodnota S-indikatoru

U rozmetadel bez vahové technologie Ize kalibracni mnoz-
stvi urcit testovanim pratoku pomoci S-indikatoru Bogballe
(viz ndvod k S-indikatoru).

Hodnota S-indikatoru v kg se zadava pfimo pomoci 3 Eislic.
Hodnota se automaticky pfepocitava na kalibraéni mnozstvi
STD v kg.

Zadani kalibragniho mnozstvi vede pfimo k nastaveni/defi-
novani pozice vypadového otvoru.
Postupujte podle pokynl na displeji.

PTO:

/*\540 rpm/gj 400 rpm

24-478[< = E2 D 1-2

Kg/Ha

v

Ki
10

m

VH
12

Kg/Min
14

W
o
3

1.0

27

22

18

16 88

15

65

52

44

37 209

2,0

109

87

72

62 34,8

25

157

126

105

90 50,4

30

212

169

141

121 67,8

35

270

216

180

154 86,5

40

332

265

221

190 106,2

45

393

314

262

225 1258

50

455

364

303

260 1455

55

516

413

344

295 165,2

6,0

578

462

385

330 184,9

6.5

639

511

426

365 204,5

7,0

700

560

467

400 2242

7.5

762

610

508

435 2439

8,0

824

659

549

471 263,6

85

885

708

590

506 2832

9.0

946

757

631

541 302,9

olo|ofo|o|o|o|o|o|e|o|o|o|o|o|e|e

—D

<

Kg

<2mm

© 33-476m

-indicator
€&
£

475 mm

D

ol

Kg

/O
O]

LiMin

28,6

%
2 [80] 18

6,9

1,7
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Trend hrani¢ni rozmetani

Ohrani¢ené rozmetani je rozdéleno na rozmetani K hranici a Od hranice.

K hranici:

Prvni jizdni kolej se umisti pal pracovni Sitky od hranice pole.
Hnojivo aplikuje levy i pravy disk.

Plocha je méfena na plné pracovni Sifce.

Ikona ilustruje rozmetani K hranici.

Od hranice:

Jizdni kolej je umisténa podél hranice.

Hnojivo aplikuje levy disk.

Plocha a mnozstvi se méfi na poloviné pracovni Sifky.
Ikona ilustruje rozmetani Od hranice.

U rozmetadel vybavenych regulatorem trendu a &idlem vyvodového hfidele se pre-
pinani mezi normalnim a ohrani¢enym rozmetanim provadi pfimo prostfednictvim
jednotky CALIBRATOR TOTZ.

Poznamka

Pfed pfepnutim mezi normalnim a ohrani¢enym rozmetanim se musi vyvodovy hfidel
zastavit.

Kdyby se tak nestalo, ¢idlo vyvodového hfidele by zabranilo pfepnuti regulatoru tren-
du.

Pfepnuti trva asi 5 sekund. Nespoustéjte vyvodovy hfidel pfed dokonéenim pfepnuti.
Normalni:

Normalni rozmetani Sifeni se aktivuje stisknutim tladitka Trend ohrani¢eného rozmeta-
ni, nasledovanym stisknutim tlaCitka Normaini.

KdyzZ je ohraniCené rozmetani neaktivni, neni na displeji zobrazena Zadné ikona.

jul




Ovladani sekci / Rozmetani v klinech

Rozmetani v klinech / Ovladani sekci
Rozmetani v klinech je rozdéleno na standardni a dynamické ovladani sekci. AllN=EZ
Standardni: Ovladani rozmetaciho obrazce a mnozstvi je symetrické na levé a pravé Vievo

strané rozmetadla (doporu¢ovano pfi pracovni Sifce do 24 m).

strané rozmetadla (doporu¢ovano pfi pracovni Sifce nad 24 m).

Dynamické: Ovladani rozmetaciho obrazce a mnozstvi je individualni na levé a pravé [
Sada pro dynamické ovladani sekci je volitelna.

= )

Vpravo

Standardni i dynamické ovladani sekci Ize ovladat ru¢né pfimo pomoci jednotky CA-
LIBRATOR TOTZ a automaticky prostfednictvim tabletu Bogballe a komunikace NAVI
nebo modulu GPS jiného vyrobce.

Standardni-ru¢ni

Working Width
24,00 m

Stisknéte ikonu klinu bud vlevo, nebo vpravo.

Sitka sekci je definovana prosttednictvim:

Menu > Nastaveni (Settings) > Nastaveni kroku v metrech
(M-Step Setting).

Doporu€ujeme nastavit nastaveni kroku v metrech jako pra-
covni §itku délitelnou 8 (sekce).

A Adjust

Priklad: pracovni Sifka (24 m /8) =3 m
Pfi zadani klinu je Sifka ru¢né snizena v krocich (-).

Pfi opusténi klinu je Sifka ru¢né zvysena v krocich (+).

Tlac¢itkem O/ESC opustite funkci Sifky klinu.

min: 0,1m
max: 50,0 m

Adjust width ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Dynamické-rucni

Stisknéte ikonu klinu bud vlevo, nebo vpravo. Klin je znazor-
nén na levé nebo pravé strané rozmetadla.

Sitka sekci je automaticky definovana relativné vaéi pracov-
ni Sifce.

Pfi viezdu do klinu se Sitka ru¢né snizuje v krocich (-).

Pfi opusténi klinu se Sifka ru¢né zvysuje v krocich (+).

Pfi zata¢eni u ohrani¢eného rozmetani se klin nachazi na
druhé strané rozmetadla.

Stranu klinu prepnete stisknutim druhé ikony klinu.

Kdyz je dosazeno plné pracovni $ifky, jednotka CALIBRA-
TOR TOTZ automaticky ukon¢i funkci Sifky klinu.

Dynamické-automatické

Jednotka CALIBRATOR TOTZ pracuje spole¢né s tabletem Bogballe a komuni-
kaci NAVI nebo modulem GPS jiného vyrobce.

Na stavovém panelu je signalizovano sériové pfipojeni RS232.

Sitka sekci je automaticky definovana a Fizena relativné vaéi pracovni itce.

Sekce jsou rozdéleny do 8 sekcia kazda sekce na 5 podsekci.

Pfi vjezdu do klinu a jeho opusténi s pouzitim dynamického ovladani sekci se
se automaticky upravuje rozmetaci obrazec v 8 sekcich s 5 podsekcemi.
Nastaveni sekci je vizualizovano ve spodni Casti displeje.

Wedge width
36,00 m

Sections 4,5 m:

AVAdjust
—

S o>

min: 45m
max: 36,0 m

Adjust width ENTER  Confirm
0/ESC Cancel

'
o 04"y [l 50§
0 LR

—, 2492 n
12315 | 9,01

|[Fies C-68 36,0 ™

—  258kgHa
{ 2 5 8 Kgl/ HaJ 0

542 ¢5; =

[LLLLIITLITTITTTT] +

X

[]

[ 13,7Km/h:\

' [JTLLLLITT L]
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Ovladani sekci / Rizeni ohraniéeného rozmetani

Rizeni ohraniéeného rozmetani

Rizeni ohrani¢eného rozmetani méze byt automaticky ovladano pomoci tabletu
a komunikace NAVI nebo modulu GPS jiného vyrobce.

Jednotka CALIBRATOR TOTZ ma integrované sledovani tempa, které definuje,
kdy se ma zastavit rozmetani u hranice a spustit rozmetani pfi odjezdu od hrani-
ce. Funkce sledovani tempa automaticky upravuje zpozdéni zastaveni a startu
v zavislosti na pracovni Sifce, pouzitém mnozstvi a rychlosti jizdy dopfedu.

Doporucena rychlost jizdy dopfedu na prvnich 24 metrech jizdni koleje u hrani-
ce je 6-10 km/h.

Pozice zastaveni a startu jsou definovany spole¢nosti Bogballe.
Pozice je mozné ru¢né upravit pomoci menu:

Menu > Nastaveni (Settings) > Nastaveni ohrani¢eného rozmetani (Headland
Setting).

Postupujte podle pokynu na displeji.

Nastaveni startu
[+] Pozdégjsi start
[[(] Driveéjsi start

Nastaveni zastaveni
[+] Pozdéjsi zastaveni
[[] Drivéjsi zastaveni

08 Headland Setting

2 [+]: START Later
y M [-]: START Earlier

AVAdjust
min: -10,0 m

max: 10,0 m

Adjust STOP

2 0 [+]: STOP Later
=L, M []: STOP Earlier

AVAdjust
min: -10,0 m

max: 10,0 m

Adjustment relative to the pre-defined
START and STOP positions.

ENTER  Next
0/ESC Cancel

Adjust start/stop

| pfi ruénim nastaveni pozice zastaveni a startu polohy funkce sledovani tempa nadale ovlada zpozdéni zastaveni

a startu vzhledem k pracovni Sifce, mnozstvi a rychlosti jizdy dopfedu.
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Plnéni
Obsah zasobniku (kg) [ 376 K J Fill In Menu
Klepnéte na tlacitko Zéstupce. g
[Quantity spread j

Menu PInéni (Fill In) informuje o mnozstvi skute¢né naplnéném
do rozmetadla a 0 mnozstvi naplnéném od posledniho resetu.
Tato funkce nema vliv na zadna nastaveni, pouze sleduje mnoz-
stvi / nosnost.

U rozmetadel W se menu PInéni (Fill In) automaticky aktivuje pfi
naplnéni vice nez 200 kg.
Po naplnéni musi byt naplnéné mnozstvi potvrzeno.

U rozmetadel jiného modelu nez W musi byt menu PInéni (Fill
In) aktivovano ruéné, a taktéz rucné je nutné zadat mnozstvi /
nosnost.

Pfi pInéni z velkych pytlli 0 znamém mnozstvi / nosnosti je moz-
né definovat specificky obsah velkého pytle v kg.
Nastaveni krokl v kg je definovano prostfednictvim:

Menu > Nastaveni (Settings) > Nastaveni kroku v kg (Kg-Step Setting).

Piredchozi napln

Drfive naplnéné mnozstvi

Hodnota se resetuje stisknutim hodnoty Pfedchozi napli
(Carry over).

Pred naplnénim (Before Fill In)
Obsah nasypky pfed naplnénim.

Aktualni obsah (Content Now)
Obsah nasypky po naplnéni.

Naplnéno (Filled In)
Skute€né naplnéné mnozstvi.

Soucet (Sum)
Celkova napln od posledniho resetu.

Select function ENTER  Select function
0/ESC Cancel

Fill in

6134

Press to reset

Before Fill In: 376 kg
Content Now: 2572 Kg
Filled in: 21 96 Kg

S 8330 kg
i

Carry over:

The weight must be steady before
Confirm - The Carry over can only be
reset to 0 Kg

Confirm Fill in ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Méreni vzdalenosti

Pocitadlo vypnuti

Jednotka CALIBRATOR TOTZ méfi celkovou ujetou vzdale-
nost a dil¢i vzdalenost jako pocitadlo vypnuti.

Vzdalenosti se méfi jak pfi aplikaci hnojiva, tak mimo aplikaci.

Pocitadla Ize vynulovat stisknutim pfislusného pocitadla.

Distance

2670 m, total trip meter
m, trip meter

total trip meter counter and trip meter
counter - press value fields to reset

Measure dist. ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Otevreni hraditek

Jednotka CALIBRATOR TOTZ uplné otevre hraditka / vypadovy otvor pfi vyprazdfiovani a Cisténi
rozmetadla.

U rozmetadel vybavenych dynamickym ovladanim sekci se dynamicka hraditka automaticky nastavi
tak, aby navedla zbyvajici hnojivo do vyprazdnovaciho otvoru v rozmetacich discich.

Otevrieni hraditek do maximalni polohy (stupen 9)
OPEN

Hraditka se automaticky zavrou pfi rychlosti vétsi nez 2 km/h.
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Nastaveni

Spravné nastaveni jednotky CALIBRATOR TOTZ je nezbytné pro spravné ovladani rozmetadla a jednotky.
Dale je popsano definovani riznych nastaveni.

Postupujte podle pokynu na displeji jednotky CALIBRATOR TOTZ a potvrdte nastaveni stisknutim tlacitka ENTER.

Jazyk : Nastaveni jazyka (pfednastavena anglic¢tina)

LCD podsviceni (LCD Backlight) : Nastaveni podsviceni displeje

Datum / €as (Date / Time) : Nastaveni data a ¢asu

Nastaveni kroku v % (%-Step Setting) : Nastaveni kroku v % pfi ru€nim nastaveni odchylky mnoZstvi
Nastaveni kroku v kg (Kg-Step Setting) : Nastaveni kroku v kg pro napInéni u rozmetadel jiného modelu nez W
Nastaveni kroku v m (M-Step Setting) : Nastaveni kroku v m pro ruéni nastaveni rozmetani v klinech
Podsviceni tlagitek (Touch backlight) : Nastaveni podsviceni tlacitek s ikonami

ZURF Com : Uplné nebo omezené informace z terénu

Nastaveni ohrani¢eného rozmetani (Headland Setting) : Nastaveni pozice zastaveni a startu u ohrani¢eného rozmetani

Diferencialni ovladani (Differential Control) : Nastaveni standardni (symetrické) nebo dynamické (asymetrické)
distribuce. Doporucuje se standardni distribuce.

Model rozmetadla

Spravné nastaveni modelu rozmetadla je nezbytné pro spravné ovladani rozmetadla a jednotky CALIBRATOR
TOTZ.

Modely W : Rozmetadla s vahovou technologii

V zavislosti na aktualnim modelu rozmetadla se musi nastavit pozice vypadového otvoru a definice stupnice podle
aktualniho nastaveni rozmetadla.

(viz navod k pouziti pro aktualni rozmetadlo)

Postupujte podle pokyn( na displeji a potvrdte tlacitkem ENTER.

Pozice vypadového otvoru

Spravné nastaveni pozice vypadového otvoru je nezbytné pro spravné ovladani rozmetadla a jednotky CALIBRATOR
TOTZ.

Pozice vypadového otvoru a definice stupnice se musi nastavit podle aktualniho nastaveni rozmetadla (viz navod k
pouziti pro aktualni rozmetadlo).

Postupujte podle pokyn( na displeji a potvrdte tlacitkem ENTER.

Aktualni pozice vypadového otvoru je uvedena na stavove listé.



Menu

33

Zadani otaéek [1 3 ) 7 Km/h]

Zadani rychlosti Ize provést také klepnutim na tlacitko zastupce.

Spravné nastaveni jednotky CALIBRATOR TOTZ je nezbytné pro spravné ovladani rozmeta-
dla a jednotky.

Nize jsou definovany rlizné moznosti zadani rychlosti.

Zadani rychlosti pomoci ¢idla, radaru a traktoru je definovano pomoci impulst ¢i metr(i. Pfi nastaveni zadani rych-
losti je k definovani impulst ¢i metrd k dispozici Pocitadlo impulst. Pocitani impulst ¢i metri musi byt provedeno
na vzdalenosti minimalné 100 metrd.

Pocitadlo impulst se vynuluje klepnutim na spocitané impulsy.

Postupujte podle pokynu na displeji jednotky CALIBRATOR TOTZ a potvrdte nastaveni stisknutim tlacitka ENTER.
Snimac impulst A a B (Impulse Sensor A & B) : Vstup ze snimace impulst Bogballe (volitelna vybava)
Radar A a B (Radar A & B) . Vstup z radaru namontovaného na traktoru

Pristrojova deska traktoru A a B (Tractor Board A & B) : Vstup z pfevodovky traktoru nebo podobné

Pevna rychlost (Fixed Speed) : Ruéni nastaveni otacek pfi aplikaci mikrogranulatu
(Manually setting a Fixed speed applying micro granular)*

Sériovy vstup (Serial /RS232 Input) . Primy sériovy vstup GPS z aplikace NAVI nebo elektroniky
jiného vyrobce (pfenosova rychlost 9600 baudu)

Sériovy vstup (Serial/Bogballe GPS) : Vstup z GPS antény Bogballe (volitelna vybava)
Pro komunikaci musi byt nastavena pfenosova rychlost.

Aktualni rezim zadani rychlosti je specifikovan na stavové listé.

* Zvoleni Pevné hodnoty stupnice / Pevné rychlosti (FIX Scale / FIX Speed) pfi aplikaci mikrogranulatd (s pozici
vypadového otvoru MIC) automaticky vede k nastaveni pevné hodnoty stupnice a pevné rychlosti.
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Kalibrace regulatoru

Spravné nastaveni jednotky CALIBRATOR TOTZ je nezbytné pro spravné ovladani rozmetadla a jednotky.

Hlavni regulator, ktery fidi mnozstvi, musi byt vzdy zkalibrovan / sparovan se skutec¢nou jednotkou CALIBRATOR

TOTZ. Jednotky dodané od spole€nosti Bogballe jsou jiz zkalibrovany v tovarné.

Pokud dojde k vyméné jednotky CALIBRATOR TOTZ nebo hlavniho regulatoru, musi byt vzdy provedena kalibrac-

ni sekvence.
Pred kalibraci je zarazka stupnice nastavena a zajisténa na hodnoté 9,0.

Postupujte podle pokynu na displeji a potvrdte tlacitkem ENTER.

Béhem kalibrace regulatoru se hraditka dvakrat uplné oteviou a zaviou (hodnoty
stupnice 0-9 krat 2).
V prubéhu sekvence se zobrazuje skute¢ny pohyb a poloha na stupnici 0 az 9.

V pribéhu sekvence se méfi namahani proudem. Pokud proud prekroéi 3 A,
mechanické ¢asti musi byt zkontrolovany a vyc€istény, aby se lehce pohybovaly.

Prijatelné hodnoty

Pozice paky na stupnici 0-9

Napéti potenciometru 110 V

Proud 0-9 A (max. 12 A)
Napéti baterie 12-14 V

Stav motoru OK

Uspé&snou kalibraci potvrdte tlacitkem ENTER

Chcete-li zkontrolovat platnost kalibrace, viz
MENU > Testy (Tests) > Hlavni regulator (Adj. Actuator)

Actuator-Calib

During actuator calibration - the
shutters will be completely
opened and closed two times.

effpos
pot-meter \%
current A
battery voltage[ 13,818 |V
motor status

Actuator-Calib. ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Kalibrace siloméra W

Spravné nastaveni jednotky CALIBRATOR TOTZ je nezbytné pro spravné ovladani rozmetadla a jednotky.

Spravné fungujici vahovy systém je zakladem a nezbytnym predpokladem pro spravnou plné automatickou kalibra-
ci rozmetadla.

Siloméry u rozmetadel typu W musi byt vzdy zkalibrovany / sparovany se skute¢nou jednotkou CALIBRATOR
TOTZ. Rozmetadla s elektronikou dodana od spolecnosti Bogballe jsou jiz zkalibrovana v tovarné.

Pokud dojde k vyméné jednotky CALIBRATOR TOTZ nebo silomért, musi byt vzdy provedena Uplna kalibraéni
sekvence.

Pokud vahovy systém nefunguje spravné, vzdy provedte Uplnou kalibraéni sekvenci.

Je-li rozmetadlo vybaveno volitelnym vybavenim, musi se provést nastaveni 0 / tary.

Kalibrace silomért musi byt vzdy provedena s rozmetadlem namontovanym na traktoru a v absolutné vodorovné
poloze.
Poloha rozmetadla je na stavové listé definovana jako hodnota IC.

Pred kalibraci siloméri musi byt hodnota IC na vodorovné zemi (0 / 0). Pokud IC neodrazi skute¢nou polohu, je
nutné hodnotu IC zkalibrovat (viz ¢ast Kalibrace IC).

Postupujte podle pokynu na displeji a potvrdte tlacitkem ENTER.

Uplna kalibrace (krok 1 z 3): 06 Load Cell Calib

Nasypka musi byt prazdna a vyrovnana.

[02 0-Point Setting ]
Hmotnost musi byt stabilni, nez ji potvrdite tlaCitkem ENTER. (03 Factory Seting )
Uplnou kalibraci potvrdte tladitkem ENTER. SEp il eifz

Hopper must be EMPTY and LEVEL

ok

i

The weight must be steady before confirm

Hopper empty ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Uplna kalibrace (krok 2 z 3):

Vypliite znamé a presné mnozstvi, minimainé 500 kg.
Cim vétsi bude hmotnost pro kalibraci siloméru, tim pfesnéjsi bude vazeni.*

Zadejte pfesné mnozstvi / obsah naplnéné nasypky.

Hmotnost musi byt stabilni, nez ji potvrdite tladitkem ENTER.

*Pouzijte napfiklad velky pytel a nerozfiznéte ho (neoteviete). Posloupnost
muZe byt opakovana, kv(li dosazeni pfesnéjsi kalibrace.

Uplna kalibrace (krok 3 z 3):
Uplna kalibrace musi byt pfijata a potvrzena tlagitkem ENTER.

Kalibrace silomér( / vahového systému je nyni hotova a je tfeba ji opakovat
pouze v pfipadé pouziti novych silomérd, jiné jednotky CALIBRATOR TOTZ
nebo pfislusenstvi.

Po nékolika hodinach pouzivani nebo dlouhodobém skladovani bude mozna
nutné vahovy systém znovu zkalibrovat.

Neni-li hmotnost stabilni a kolisa vice nez o +/- 5 kg, znamena to, ze 12V na-
pajecich kabely nejsou pfipojeny pfimo k traktorové baterii, coZ je nezbytné pro
dosazeni platné a stabilni hmotnosti.

01 Full Calibration

Step 2 of 3

Fill in minimum 500 kg

Set the actual and exact load filled in

500

i

The weight must be steady before confirm

Bl 2 3

0|, | KX
Filled in ENTER  Confirm
0/ESC Cancel

01 Full Calibration

Step 3 of 3
Load cell calibration was succesfull

Accept or ignore the calibration

Ignore

Accept? ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Nastaveni 0

Je-li rozmetadlo vybaven volitelnym zafizenim nebo neni-li hmotnost s prazdnou nasypkou 0 kg (+/-5 kg), musi se

provést nastaveni 0 / tary.

Nastaveni 0 musi byt vzdy provedeno s rozmetadlem namontovanym na traktoru a v absolutné vodorovné poloze.

Postupujte podle pokynu na displeji a potvrdte tlacitkem ENTER.

Krok 1 ze 2:
Nasypka musi byt prazdna a vyrovnana.

Nastaveni 0 musi byt stabilni, nez ho potvrdite tlacitkem ENTER.

Krok 2 ze 2:
Nastaveni 0 musi byt pfijato a potvrzeno tlacitkem ENTER.

Po nékolika hodinach pouzivani nebo dlouhodobém skladovani bude mozna
nutné provést nastaveni 0 znovu.

06 Load Cell Calib.

(01 Full Calibration )

02 0-Point Setting

[03 Factory Setting ]
Step 1 of 2

Hopper must be EMPTY and LEVEL

ol

i

The weight must be steady before confirm

Hopper empty ENTER  Confirm
0/ESC Cancel

02 0-Point Setting

Step 2 of 2
0-Point setting was succesful

Accept or ignore the calibration

Ignore

Accept? ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Tovarni nastaveni

Pokud je tfeba vahovy systém vazeni zkalibrovat s urCitym obsahem nasypky nebo neni-li systém spravné ka-
librovan a hmotnost kolisa, je mozné nastavit jako voditko a proporcionalni hmotnost tovarni nastaveni (Set at

Bogballe).

Upozornéni: Po aplikaci a vyprazdnéni nasypky je tfeba provést Uplnou kalibraci silomértl / vahového systému.

Postupujte podle pokynu na displeji a potvrdte tlacitkem ENTER.

Krok 1 ze 2:

Obnoveni tovarniho nastaveni. Potvrdte tlacitkem ENTER.

Krok 2 ze 2:
Obnoveni tovarniho nastaveni musi byt pfijato a potvrzeno tlaCitkem ENTER.

Tovarni nastaveni Ize znovu nastavit na aktualnim rozmetadle / jednotce CALIB-
RATOR TOTZ:

Po dokonceni kalibrace siloméra (pfed potvrzenim) stisknéte sou¢asné CALIB-
RATOR TOTZ (logo) a tla¢itko START / STOP.

06 Load Cell Calib.

(01 Full Calibration )
[02 0-Point Setting ]
03 Factory Setting

Step 1 of 2

This will restore the factory setting

Press confirm to proceed!

Restore? ENTER  Confirm
0/ESC Cancel

03 Factory Setting

Step 2 of 2
Factory setting was succesful

Accept or ignore the calibration

Ignore
Accept? ENTER  Confirm

0/ESC Cancel



Menu

39

Senzor nasypky

U rozmetadel jiného typu nez W Ize namontovat senzor nasypky/nadrze upozornujici na nizky obsah nasypky.
Senzor nasypky je volitelné prislusenstvi.

Postupujte podle pokynu na displeji a potvrdte tlacitkem ENTER.
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Kalibrace IC (Inteligentni ovladani) u modeld W

Spravné nastaveni jednotky CALIBRATOR TOTZ je nezbytné pro spravné ovladani rozmetadla a jednotky.

Pro vazeni a kontrolu piné automatické kalibrace je rozhodujici spravna kalibrace zabudované jednotky IC, ktera
podporuje siloméry / vahovy systém dualezitymi topografickymi informacemi a aktualnimi jizdnimi podminkami.

Kalibrace IC musi byt vzdy provedena s rozmetadlem namontovanym na traktoru a v absolutné vodorovné poloze.
U rozmetadel typu W musi byt jednotka IC vzdy zkalibrovana / sparovana se skute¢nou jednotkou CALIBRATOR
TOTZ. Jednotky s elektronikou dodané od spolecnosti Bogballe jsou jiz zkalibrovany v tovarné.

Pokud dojde k vyméné jednotky CALIBRATOR TOTZ nebo IC, musi byt vzdy provedena kalibra¢ni sekvence.

IC je integrovanou soucasti jednotky MultiCAN.

Postupujte podle pokynu na displeji a potvrdte tlacitkem ENTER.

Na stavoveé listé jsou zobrazeny uhly naklonu IC.

08 IC Calibration

IC: Uhel naklonu / Sklonomér. A / » Smér jizdy/Ptiény smér Before Now

A X -1,17 | 0,00

Potvrdte kalibraci jednotky IC tlacitkem ENTER. } Y040 0.00
Tovarni nastaveni mlize byt obnoveno. /_\ Hopper must be LEVEL!
Tovarni nastaveni Ize znovu nastavit na aktualnim rozmetadle / jednotce XY are stable!
CALIBRATOR TOTZ: ﬁ Y

Po dokonéeni kalibrace IC (pFed potvrzenim) stisknéte souéasné CALIBRATOR Complete - press ENTER!

TOTZ (logo) a tlacitko START / STOP.

Restore Factory Setting

New IC calibration  ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Testy

Jednotka CALIBRATOR TOTZ nabizi fadu moznosti testovani a kontroly.
Pokud se objevi chyby nebo poruchy, zadejte a aktivujte testovaci zafizeni pro otestovani dané funkce nebo sou-
casti.

VSimnéte si, Ze béhem zavadéciho procesu se provadi interni a automaticky test. Tento test ovéfuje existenci a
stav rliznych senzortd a regulatord. Jednotky, které nejsou detekovany jako soucast systému nebo jako vadné, jsou
uvedeny jako Nepfitomné (Not present).

Pro provedeni jakéhokoli testu musi byt jednotka CALIBRATOR TOTZ propojena s rozmetadlem.

Zkontrolujte, zda nejsou aktualni soucasti oznaceny jako nepfitomné. Pokud ano, mlze to negativné ovlivnit apli-
kaci a moznosti rozmetani a je nutné provést servis a odstranit veSkeré chyby nebo poruchy. Jednotka CALIBRA-
TOR TOTZ zaznamenava vSechny alarmové zpravy a spole¢nost Bogballe pak nenese odpovédnost za jakékoliv
poskozeni.

Rlzné testy obsahuji Fadu kroki, ilustraci a funkci definujicich stav a umoznuiji- 09 Tests

cich fyzicky aktivovat regulatory atd.

Ne vSechny funkce jsou uvedeny v tomto navodu.
@2 Adj. Actuator

Postupujte podle pokynu na displeji. (03 Flow-sequence

@4 TB-Actuator

@5 DS Actuator

[06 Load Cell status

@7 Load check

[08 Operation histogram

[10 Display

[11 Fault indicator on

[12 Virtual SC-Dynamic

[1 3 Intelligent Control

[14 SC-Dynamic Monitor

NS N/ N/ N N N N/ N N N N/ N

[15 Alarms

Select Test ENTER  Confirm
0/ESC Cancel
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Test — napajeci zdroj

Dostate¢ny pfivod napajeni od 12 do 14 V je velmi dulezity, protoze systém muze byt namahan az 16 A. Napajeni
musi byt pfipojeno pfimo k traktorové baterii pomoci kabelt dodavanych s jednotkou CALIBRATOR TOTZ.
Nepouzivejte zadné stavajici vnitini konektory uvnitf kabiny traktoru, protoze to bude mit negativni vliv na technolo-
gii vazeni, obecny provoz a spolehlivost jednotky CALIBRATOR TOTZ.

TESTOVANA POLOZKA VYSVETLENI PRIJATELNA UROVEN

Napéti baterie Napéti na traktorové baterii 120V - 140V
Motor FSI — otacky Napéti na senzoru rychlosti 30V -80V
Motor FS — vyvodovy htidel Napéti na senzoru vyvodového hridele 1,2V - 8,0V
Teplota Teplota uvnitf jednotky CALIBRATOR -10 — +50 °C

PORUCHA/CHYBA KONTROLA / CINNOST

Jednotka CALIBRATOR TOTZ se vypne Kdyz je hlavni regulator aktivni nebo se pohybuje, musi baterie traktoru posky-
bez stisknuti vypinace. tovat napéti minimalné 12 V.

Systém je nestabilni a neumysIné se otevira Pripojeni k traktorové baterii musi byt neporusené/stabilni.
nebo zavira.

Kabel +12 V i zemnici kabel musi byt pfipojen pfimo k traktorové baterii.

Pro napajeni se pouzivaji kabely +/- 12 V (€erveny/Cerny) dodavané se sys-
témem.

22polovy konektor APM mezi jednotkou CALIBRATOR TOTZ a elektroinstalaci
z rozmetadla musi byt neporuseny, Cisty, nezkorodovany a bez poskozenych
pinQ.
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Test — Hlavni regulator

Adj. Actuator

Hlavni regulator je hlavni pohon regulujici pratok. Pohon fidi
polohu vystupniho hraditka pomoci zabudovaného potencio-
metru. Je-li potenciometr poskozen, neni-li spravné provede-
na kalibrace pohonu nebo dojde-li k néjakému zablokovani
kvuli nahromadéni hnojiva nebo korozi, musi byt proveden
test hlavniho regulatoru.

set pos 1,75
eff pos 1,75
Pred testem se musi provést kalibrace regulatoru. :;V:;"; ey
MENU > Kalibrace regulatoru (Actuator Calibration) current 0,03 A
battery voltage 13,98 V
, P v v T , v, motor status OK
Hlavni regulator se ru¢né nastavi stisknutim tlaCitka [+] nebo [-].
Ukazatel stupnice Ize nastavit na hodnotu 0 az 9 a hlavni
regulator se musi sam nastavit (eff pos) podle nastavené
pozice (set pos).
Zkontrolujte, zda je ukazatel stupnice skutecné nastaven na
v , . . + +0,25 to scale
pozadované pozici.
0,25 f-rom scale
0/ESC Exit

Na listé se zobrazi nastavena a skutecna pozice.

Proud Proud pfi aktivité regulatoru 0,1-50A

Napéti baterie Napéti pfi aktivité regulatoru 20V - 140V

PORUCHA/CHYBA KONTROLA / CINNOST

Hlavni regulator je nestabilni a pohybuje se  Hlavni regulator musi byt spravné kalibrovan. Pokud dojde k chybam, vzdy

dopfedu a dozadu. dokoncete kalibraci regulatoru.

Hlavni regulator neni pfi ruéni kalibraci Nastavena (Set pos) a skutedna (Eff pos) pozice ukazatele stupnice musi byt
umistén na spravné pozici na stupnici, napf. identicka.

4,5,

V8echny pohyblivé ¢asti se musi snadno pohybovat bez odporu zptisobeného
korozi nebo zablokovanim.

22polovy konektor APM mezi jednotkou CALIBRATOR TOTZ a elektroinstalaci
z rozmetadla musi byt neporuSeny, Cisty, nezkorodovany a bez poskozenych

pind.

Pfi pouziti hlavniho regulatoru musi napajeci zdroj dodavat napéti nejméné 12
V.

Pfi pouziti hlavniho regulatoru nesmi proud presahovat 11 A.



Menu

Test — sekvence prutoku

Slouzi k internimu testovani pratoku na individualné definované pozici stupnice béhem 30 sekund.

Test — TB regulator

TB-Act. Test

TB regulator je pohon, ktery ovlada rozmetani u hranice a
normalni rozmetani prostfednictvim trendu z pfevodovky.

K provedeni tohoto testu musi byt namontovano ¢idlo vyvo-
dového hfidele a otacky hiidele musi byt 0 ot./min.

Normal Trend

TB regulator se ru¢né nastavi stisknutim tlacitka Nahoru
nebo Dolu.

TB regulator se pfepne z normalni pozice do pozice tren-
du. B&hem pohybu neni pozice definovana. Po dosazeni
poZadované pozice je definovana jako normalni nebo trend
se stavem OK.

Pokud se nedoséhne o€ekavanych pozic, upravte TB regula- Do notturn on PTO during this test!
tor fyzicky tak, aby byl schopen reagovat na koncové body
v normalnim rezimu i v reZimu trendu a zkontrolujte, zda mu
nebrani v pohybu Zadné prekazky.

+ Move to trend
ENTER  Stop

Move to normal

0/ESC Exit

Po ukonc&eni testovaci sekvence zanechte TB regulator v
normalni pozici.

Na listé se zobrazi normalni pozice a pozice trendu.

Test — DS requlator

DS regulator je pohon, ktery ovlada rozmetani k hranici, od hranice a normalni rozmetani prostfednictvim trendu z
pFevodovky.
K provedeni tohoto testu musi byt namontovano ¢idlo vyvodového hfidele a otacky hfidele musi byt 0 ot./min.

Postupujte podle pokynl k testu TB regulatoru, ktery je v zasadé podobny testu DS regulatoru.

PORUCHA/CHYBA KONTROLA / CINNOST

Regulator trendu neméni pfi aktivaci pozici. Vypnéte a zapnéte jednotku CALIBRATOR TOTZ a vénujte pozornost testovaci
sekvenci ,Zaciname®. Regulator trendu musi byt pfitomen.
Regulator trendu postihl nadproud nebo

zablokovani a nemtze dosahnout normaini Cidlo vyvodového hfidele musi byt pfitomno, spravné umisténo a hridel se
pozice nebo pozice trendu. nesmi otadet.

Nesmi dojit k zadnému fyzickému zablokovani a regulator musi byt spravné
nastaven spravné. Nesmi byt zablokovan v koncovych pozicich (normalni a
trendu).

Nesmi dojit k zablokovani zptsobenému korozi.

Pripojovaci kabely musi byt spravné zapojeny do svorek v pfipojovaci skfifice a
nesmi byt pfitomna zadna voda nebo vlhkost.
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Test — Stav silomért
Load Cell Status
Siloméry musi byt neporusené, aby vazily a kontrolovaly plné automatickou
kalibrag y p y y y p (zsa) zero scale a/d:
Pro stabilni a konzistentni vazeni je zapotiebi stabilni a dostate¢ny zdroj napa- ezl ek
jeni pfimo pfipojeny k baterii traktoru. (da) diff a/d:
(zsk) zero scale kg: I:|
full scale kg:
(dk) diff kg: 500
(av) actual a/d:
@ar-zs
0
zsk + d/f = kg: 500
ENTER Freeze On/Off
0/ESC Exit

(ZSA) Hodnota nastaveni 0 0 - 16.777.216
PIna stupnice Max. kalibraéni hmotnost 0 - 16.777.216
(ZSK) Hodnota pfi prazdné nasypce (kg) 0 - 10
Plna stupnice Max. kalibraéni hmotnost (kg) 500 - 5.500

ZSK + d/f Aktualni obsah nasypky (kg) 0 - 5.500
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Menu

PORUCHA /CHYBA

Hmotnost je nestabilni, kolisani v rozsahu
nékolika kg.

Hmotnost je nestabilni a zobrazuje vysokou
hodnotu v kg, az nékolik tisic kg.

KONTROLA / CINNOST

Musi byt provedena spravna uplna kalibrace v€etné nastaveni 0 a s kalibra¢ni
hmotnosti nejméné 500 kg. Postupujte peclivé podle pokyn(, protoze se zda,
Ze vahovy systém je chybné zkalibrovan.

Napajeci kabely k jednotce CALIBRATOR TOTZ musi byt pfipojeny pfimo k
zaporné a kladné svorce baterie traktoru. Nepfipojujte je do zdifky napajeni
+/-12V v kabiné.

Pokud se hmotnost nesrovna po spravném provedeni UpIné kalibrace, zvolte
tovarni nastaveni. Potom provedte Uplnou kalibraci.

22polovy konektor APM mezi jednotkou CALIBRATOR TOTZ a elektroinstalaci
z rozmetadla musi byt neporuseny, Cisty, nezkorodovany a bez poskozenych
pinQ.

Pripojovaci kabely musi byt spravné zapojeny do svorek v pfipojovaci skfifice a
nesmi byt pfitomna zadna voda nebo vihkost.

Mezi pfednim ramem a podvozkem rozmetadla nesmi byt zadna cizi télesa Ci
prvky. Listy pruziny mezi pfednim ramem a podvozkem rozmetadla musi byt
rovnobézné.

Upozornéni: Vahovy systém je bud pro 6 000 kg nebo pro 12 000 kg, kde 1 kg
odpovida 0,01 %. Vaha se muze liit o +/- 5 kg. Pfi dlouhodobém skladovani se
hmotnost se mGze lisit az o 20 kg, coz je pfijatelné.
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Menu
Test — Kontrola zatizeni Load Check
Systém vazeni je mozné zkontrolovat napf. hmotnosti osoby.
PFi zahajeni zkousky musi byt zatizeni ,napinéno* do 60 sekund. Countdown
60 sec

weight before 70 kg
weight now 70 kg

difference 0 kg

ENTER  Start countdown
0/ESC Cancel

Odpocitavani 60 sekund na ,zaplnéni“ osobou

Hmotnost pred Obsah nasypky pred naplnénim

Aktudlni hmotnost Obsah nasypky pfi nakladce

Rozdil Aktualni zatizeni osobou

Hmotnost neodpovida spravné hmotnosti Musi byt provedena spravna uUplna kalibrace véetné nastaveni 0 a s kalibra¢ni
osoby. hmotnosti nejméné 500 kg. Postupuijte peclivé podle pokyn(, protoZze se zda,

ze vahovy systém je chybné zkalibrovan.
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Test — Histogram provozu

Operation-Stat.

Jednotka CALIBRATOR TOTZ zaznamenava a uklada provozni statistiky.

Interval/Kg Duration Interv./Km/h Duration

’ . . . . 0-249 36:40:06 0-2 434:27:43 | A
- N 250-499  0:05:29 3-5 0:18:28
Menu Provozni statistiky (Operation-Stat.) zahrnuje: G ova  oa sme
Interval zatizeni / kg e B s
Ani H . . 1250-14! :00:01 15-17 :03:
Doba trvani / Cas uvnitf intervalu / h:m:s 1eo0a0e oot AT oo
Celkovy ¢as / h:m:s 20002249 2426 00008
Celkova plocha / ha Za00.7745 e
2750-2999 33-35  0:00:03
3000-3249  0:00:02 36-38  0:00:02
. 3250-3499 39-41 0:00:07
Interval rychlosti / km/h 3500-3749 42-44
™ . . 3750-3909 4547
Doba trvani / Cas uvnitf intervalu / h:m:s f7 . DR
Celkovy ¢as / h:m:s 45004749 S8 00002
Celkova vzdalenost / km DD o B
5500-5749 66-68
5750-5999  0:00:01 69-71
. o ’ . -624 :00: 72-74 :00:04
Histogram provozu nemuze byt vymazan. 625064 00045 7577 00002
6500-6749 78-80
6750-6999 81-83 v
Total 40:04:11 Total 474:31:54
Total 116,5Ha Total 441,0 Km

0/ESC Cancel
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Test — Displej
VSechny chyby displeje jsou automaticky odhaleny ve Ctyfech rliznych rozvrzenich zobrazeni.

Test — Zapnuti indikatoru poruchy

Pouzijete-li jednotku CALIBRATOR TOTZ, kdyZ neni pfipojena k elektroinstalaci rozmetadla, zpUsobi to fadu chyb,
varovani a zobrazeni indikatort poruchy z diivodu chybéjicich komponent.

Indikator poruchy ignoruje a obchazi riizné chyby kvuli chybé&jicim komponentam.
Vypnuti a zapnuti jednotky CALIBRATOR TOTZ automaticky nastavi indikator poruchy zpét na varovny stav.

Test — Virtualni dynamické ovladani sekci

Pouze pro vnitini pouziti a test. Po nastaveni polozky Virtualni dynamické ovladani sekci (Virtual Dynamic) funguje
jednotka CALIBRATOR TOTZ jako by bylo rozmetadlo vybaveno dynamickym ovladanim sekci.
Nenastavuijte Virtualni dynamické ovladani sekci.

Test — Inteligentni ovladani

Vadné nebo nekalibrované Inteligentni oviadani (IC) bude mit negativni dopad na vahovy systém a zplsobi ne-
presné vazeni. Pokud nastane tato situace, vzdy zkalibrujte jednotku IC s rozmetadlem ve vodorovné poloze.
Pokud je jednotka IC vadna a stale nezobrazuje spravné uhly, Ize ji deaktivovat a vyfadit z provozu. Vahovy systém
bude stale aktivni, ale se snizenou pfesnosti.
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Test — Monitorovani dynamického ovladani sekci

SC-Dynamic
Monitorovani dynamického ovladani sekci monitoruje stav, verzi softwaru a Connection y online
pozici regulatoru 1 a 2. St G s mciive
Umisténi regulatoru 1 a 2 musi byt mezi 39 a 41 mm. Fimware SC version 2012
Actuator 1 Actuator 2
Nejsou-li regulatory na spravné pozici, probéhne po stisknuti tlacitka ENTER
testovaci sekvence. Status oK Status oK
Regulatory se pohnou ¢tyfikrat a polohuji se na 40 mm +/- 1 mm. (REEiem Sl REStiEm - i
V pfipadé, zZe pozice neni spravna, zkontrolujte, zda nejsou né¢im zablokovany. Calibration ~ OK Calibration ~ OK

Nepouzivejte dynamické ovladani sekci, pokud nejsou regulatory na spravné
pozici. Odpojte jejich konektory.

ENTER  Test sequence

0/ESC Exit
Test — Alarmy
Alarm Log
Jednotka CALIBRATOR TOTZ zaznamenava a uklada poslednich 200 alarma.
Dateltime Errorfevent type ~ Action
— 2.1 ACT-ERR: CONNECTION N/A| &
Menu Protokol alarml (Alarm Log) zahrnuje: T SRR, NTNOT ACTIVE. ENTER
Datum / éas Za,znamu -~ 11.1 SPD-ERR: SPEED IS 35.6/30.0 ENTER
Typ chyby / udalosti

Akce / skute€na Cinnost uzivatele

Protokol alarmt nelze smazat.

Alarms: 4

0/ESC Cancel
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Prenos dat

Jednotka CALIBRATOR TOTZ nabizi moznost pfenosu dat do jednotky a z ni pomoci pamétového zafizeni USB.
Doporucujeme pouzit pamétové zafizeni USB dodané s jednotkou CALIBRATOR TOTZ.

Doporucujeme vzdy aktualizovat jednotku CALIBRATOR TOTZ nejnoveéjsim a vylepSenym softwarem. Jednotka tak
bude stale aktualni se stejnymi funkcemi a moznostmi jako zbrusu nova jednotka. Na naSich webovych strankach
nabizime sluzbu, ktera informuje o tom, kdy je k dispozici novy software ke stazeni.

Postupujte podle pokynu na naSich webovych strankach.

Pokud nemate k dispozici pamétové zafizeni USB, Ize data pfenaset pfimo z pocitate do jednotky CALIBRATOR
TOTZ pomoci sériového / USB kabelu.

Jednotka CALIBRATOR TOTZ je dodavan s modulem Wi-Fi, bezdratovym modulem Bluetooth a je pfipravena pro
montaz antény pro bezdratovou komunikaci.

Poznamka
Pfi pfenosu dat nikdy neprerusujte napajeni!

Aktualizace jednotky TOTZ z pamét'ové jednotky USB 10 Data
Po stazeni nejnovéjsi softwaru TOTZ z naSich webovych stranek je vybran soft-

ware / soubor, ktery se nahraje do jednotky CALIBRATOR TOTZ. Aktualizace
trva az 20 minut. BEhem aktualizace nepferuSujte, neodpojujte ani nevypinejte

napajeni. To zpusobi destruktivni softwarové chyby. (03 Upload Field data from USB-Stick ]
(04 Download Field data from USB-Stick )

@2 Update TOTZ from Serial/lUSB Cable j

[05 Internal reload USB-firmware j
Aktualizace jednotky TOTZ pomoci sériového/USB kabelu (Update
TOTZ from Serial/USB Cable)
Neni uréeno pro kone¢né uzivatele.
Nahrani dat z terénu z pamét'ového zarizeni USB (Upload Field data
from USB-Stick)
Data z terénu vytvofena prostfednictvim programu Bogballe ZURFcom.
StazZeni dat z terénu na pamét'ové zafizeni USB (Download Field PP ————
data to USB-Stick) e e
Data z terénu zpracovana prostfednictvim jednotky CALIBRATOR TOTZ Ize
stahnout.

Interni nacéteni firmwaru z USB (Internal reload USB-firmware)
Neni uréeno pro kone¢né uzivatele.
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Instalace a montaz

Prehled

Pfed uvedenim jednotky CALIBRATOR TOTZ a rozmetadla do provozu musi byt systém instalovan podle nasledu-
jicich pokynu.

Je nanejvys$ dulezité, aby byl systém nainstalovan spravné. V pfipadé nespravné montaze a nastaveni bude nega-
tivné ovlivnéna aplikace hnojiva.

Po instalaci musi byt jednotka CALIBRATOR TOTZ nastaven postupy uvedenymi v ¢astech Menu a Nastaveni.

A

e g(@

m SOUCAST / KOMPONENTA

CALIBRATOR TOTZ

Zadani rychlosti se stereo konektorem (impulsy, radar, traktor)
Napajeni +/- 12 V v&etné 8A pojistky pfimo z baterie
CALIBRATOR TOTZ / 22poélovy samé&i konektor AMP

Hlavni regulator / 22pdélovy samici konektor AMP

Pripojovaci skfifika / Silomery, ¢idlo vyvodového hfidele, ¢idlo nadrze

© © © © © © ©

MULTIcan / Regulatory trendu, regulatory dynamického ovladani sekci (standardné pouze u modell rozmetadel W)
MULTIcan a pfipojovaci skfifika jsou pfipojeny 4polovou zastrékou.
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Konektory na zadni strané

o

CALIBRATOR TOTZ
femNo.
SerialNo.
Supply
Fuse lax.
Made in Denmark €
BOGBALLE A/S
" com

ﬂ SOUCAST / KOMPONENTA

© © © © © © ©

Vypinac

Vicepolohova montazni konzola

Konektor USB (pfenos dat / nahravani softwaru)

Sériovy 9pinovy konektor RS 232 (elektronika jinych vyrobcl a zadani rychlosti GPS)

Zadani otacek

Pfipojeni antény pro bezdratovou komunikaci Wi-Fi a Bluetooth

Identifikace / Typovy Stitek
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Instalace a montaz

Umisténi MULTIcan a pripojovaci skiinky u rozmetadel W

(] -

MULTlIcan a pfipojovaci skfifka se nachazi na levé pfedni strané rozmetadla
a obé soucasti jsou zakryty vodotésnym stfibrnym ochrannym vakem.

Pokud je konzola odstranéna, zpétna montaz vyzaduje, aby se pfi utahovani
Sroubl zatlagila smérem nahoru proti Sasi. Pfipojovaci skfifku Ize odstranit
bez odstranéni kompletni konzoly.

Poznamka
Nikdy nestfikejte vodu pfimo do elektrickych soucastek!
Kabely musi vzdy sméfovat smérem dolu!

Umisténi MULTIcan a pripojovaci skrinky u rozmetadel jiného
modelu nez W

PFipojovaci skfifika je umisténa v levé stfedni ¢asti rozmetadla a je zakryta
vodotésnym stfibrnym ochrannym vakem.
Pro lepsi pfistup ke svorkovnici Ize pfipojovaci skfifiku odstranit.

Poznamka
Nikdy nestfikejte vodu pfimo do elektrickych soucastek!
Kabely musi vzdy sméfovat smérem dolU!

Pripojeni MULTIcan

MULTIcan (standardné u modelt rozmetadel W) — pfipojeny k pfipojovaci skFifice, ovlada nasledujici soucasti:
— Regulator ovladani sekci 1

— Regulator ovladani sekci 2

— Regulator trendu rozmetani k hranici

— Regulator trendu rozmetani od hranice / obousmérny regulator

— Inteligentni ovladani (IC) ovlada uhel ndklonu

MULTIcan je uzavien snimatelnym vickem umozujicim Uplny pfistup ke konektorlim.

Vicko vzdy spravné nasadte a utésnéte otvor pro vodi¢e gumovym té€snénim pfilozenym k MULTIcan. Gumové
tésnéni nafezte nebo upravte podle poctu pfipojenych vodica.

Vodotésné stfibrné ochranné vaky zakryvajici MULTIcan, pfipojovaci skfifiku a regulatory musi byt vzdy peclivé
vraceny zpét.

Pohony MULTI pfipojené k MULTIcan jsou rovnéz vybaveny identickymi pfipojovacimi zastrékami.
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R

7l e

SOUCAST / KOMPONENTA

Pripojeni z pfipojovaci skfifky do MULTIcan

Dynamické ovladani sekci (pfipojeni pohonu MULTI 1)

Dynamické ovladani sekci (pfipojeni pohonu MULTI 2)

Trend na hranici (pfipojeni pohonu MULTI pro Fizeni trendu k hranici)

Obousmeérny trend a trend od hranice (pfipojeni pohonu MULTI pro fizeni FP/DS)

Jednotka MULTIcan

© © © ©0 ©§ © ©

Pohon MULTI (svétle Sedé pouzdro)

Poznamka
Je naprosto nezbytné, aby pohony byly spravné pfipojeny k jednotce MULTIcan (poz. B, C, D, E), protoZe jednotka
MULTIcan definuje funkce pohont MULTI.

Pfi vymeéné jednotky MULTIcan se jednotka vytahne za horni ¢ast jednotky.

Poznamka
Jednotka MULTIcan nesmi byt nikdy namontovana vzhliru nohama nebo zrcadlové.
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Montaz na traktor

Jednotka CALIBRATOR TOTZ musi byt nainstalo-
vana do pohodiné pozice v kabiné traktoru, aby se
dala snadno obsluhovat.

Neinstalujte ji na misto s pfimym slunec¢nim zare-
nim.

Upevnéni musi byt pevné, aby se zabranilo vibra-
cim pfi jizdé nebo volnobéhu.

Jednotka CALIBRATOR TOTZ neni vodotésna a
musi se zabranit pasobeni vody nebo vihkosti.

Vzhledem k povaze barevného displeje nesmi byt
jednotka CALIBRATOR TOTZ umisténa za obslu-
hou.

Pokud ano, barvy budou zobrazeny jen ¢ernobile.

m SOUCAST / KOMPONENTA

@  Napajeni +/-12V

G Propojeni mezi jednotkou CALIBRATOR TOTZ a rozmetadlem

Jednotka CALIBRATOR TOTZ musi byt pfipojena pfimo k baterii traktoru a

pfipojeni musi byt provedeno prostfednictvim ¢erveného a ¢erného kabelu —_—
dodavaného se systémem. | | | ) !
¢ wow M M XK

Neni-li napajeni pfipojeno pfimo k baterii, existuje vysoké riziko, Ze vahovy |
systém nebude stabilni a Ze spotfeba elektrické energie ovlivni funkénost '

1]
jednotky CALIBRATOR TOTZ, jejiz odbér je az 16 A.

Na traktorech, které dodavaji vice nez +/- 12V, se ujistéte, Ze napajeci zdroj
neprekroci napéti +/- 14 V.
Vice nez 14V napéti poskodi jednotku CALIBRATOR TOTZ a na toto poSkozeni se nevztahuje zaruka.

CERVENY kabel +12 V (dodavan s 8A pojistkou)
CERNY kabel -/0 Uzemnéni
Poznamka

Nezaménte napajeci kabely — mohlo to zpUsobit poruchu.
Napajeci kabely prvné se pfipojuji az po instalaci a pfipojeni raznych elektrickych komponentu.
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Montaz na rozmetadlo

Pro dosazeni spravné rychlosti aplikace je nezbytné spravné namontovani a nastaveni soucasti jednotky
CALIBRATOR TOTZ.

Pfi montazi ukazatele stupnice, ktery drzi hlavni regulator, dodrzujte nasledujici pravidla:

m SOUCAST / KOMPONENTA

Ukazatel stupnice je nastaven pfesné na pozici stupnice 0.
Odnimatelna zarazka stupnice je nastavena na pozici 9.
Spojovaci ty¢€ je umisténa v uréené poloze (normalné STD).

Nastavitelna spojovaci ty¢ mezi ukazatelem stupnice a pficnym htidelem

Hraditka jsou zaviena (mezera 0,5 mm) na hodnoté 0.

Aby se zabranilo pfetizeni hlavniho regulatoru, hraditka nesmi byt Gplné zavfena.

Uprava se provede nastavenim spojovaci ty8e mezi ukazatelem stupnice a pfiénym h¥idelem na rozmetadle.
Nikdy neupravujte Ctyfi spojovaci ty¢e mezi pficnym hfidelem a hraditky (nastaveno z vyroby).

@ 0 ®© © ©
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Udrzba a bezpeénost

Udrzba

Ridici jednotka CALIBRATOR TOTZ musi byt skladovana na suchém mist& a nesmi byt pfimo &i$téna vodou.
Povrch jednotky CALIBRATOR TOTZ se disti vihkym hadrem.

Vénujte pozornost sklenénému uzavienému dotykovému displeji. Displej neni odolny viéi fyzickému narazu a na
rozbity displej se nevztahuje zaruka.

Pri Cisténi elektrickych soucasti nikdy nepouzivejte vodu s tlakem vét§im nez 5 barl. Nestfikejte pfimo na:

e Zastrcky

e Hlavni regulator

e Regulatory trendu

e Dynamické regulatory

e Siloméry

Poznamka
Zarucni zavazky se nevztahuji na chyby nebo zavady zpusobené vodou.

Pred Cisténim ujistéte se, Ze vSechny elektrické komponenty jsou zakryty a chranény proti vodé. Pouzivejte mydlo-
vou vodu s kartacem.

VSechny pohyblivé Casti se po Cidténi musi namazat tenkou vrstvou Cistého oleje.
Ujistéte se, Zze vSechny pohyblivé ¢asti jsou naolejované, namazané a snadno pohyblivé.

Konektory jsou chranény proti korozi a vihkosti tim, Ze se postfikaji tenkou vrstvou Cisticiho a ochranného spreje do
samcich i samicich konektoru.

Ochranny sprej je nutné pred opétovnou montazi zastrcky vysusit.

Pokud byste tak neucinili, vahovy systém bude ovlivnén kolisanim vahového vystupu.

K tomuto tcelu nepouzivejte normalni mazaci olej nebo mazivo.

Nezapojujte ani neodpojte zadné komponenty se zapnutym napajenim — vypnéte napajeni +/-12 V.

Bezpecnost
Vénujte pozornost navodu k obsluze pro aktualni typ rozmetadla.

Pfi zapnuté jednotce CALIBRATOR TOTZ nikdy nestrkejte ruku nebo cizi pfedmét do hraditek nebo jinych pohybli-
vych Casti.

Nikdy se nepokouSejte zastavit ukazatel stupnice nebo jiny regulator €i pohyblivé komponenty rukou nebo cizim
predmétem.



Zaruka a odpovédnost
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Zaru¢ni podminky tykajici se Fidici jednotky CALIBRATOR TOTZ jsou v souladu s legislativou EU.

Servis a opravy jsou poskytovany zdarma po dobu 12 mésicl od data zakoupeni — pfi splnéni nasledujicich podmi-
nek.

Vada je zpUsobena konstrukéni nebo materialni vadou.

Normalni opotfebeni, neprovedena udrzba a chybné pouziti nejsou akceptovany.

Duvodem zavady neni chybné pfipojeni, nadproud, chybna montaz nebo vniknuti vody/vlhkosti.
Elektronické jednotky nebyly otevieny z dGvodu opravy.

O opravu se pokusily osoby, které nemaji technické znalosti o vyrobku.

Vyrobce a prodejci nenesou odpovédnost za zranéni, poskozeni plodin nebo pfipadné poskozeni zplsobené pou-
Zitim zafizeni.
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ES prohlaseni o shodé

Vyrobce:

Eltronic A/S

Kilde Allé 4, DK-8722 Hedensted
Telefon: +45 7674 0101

Web: www.eltronic.dk

Timto prohlasuje, ze elektrické zarizeni:

Typ: Bogballe CALIBRATOR TOTZ
Rok vyroby: 2020
Zemé vyroby: Déansko

Popis zafizeni:
Bogballe CALIBRATOR TOTZ je Fidici jednotka pro rozmetadla hnojiv Bogballe.

Je v souladu s pozadavky:
Smérnice 2014/30/EU (smérnice EMC)

Za pouziti téchto harmonizovanych norem:
CSN EN ISO 14982:2009 - Zemé&délské a lesnické stroje - Elektromagneticka kompatibilita

Ustanoveni t&chto norem se uplatriuji pouze v pfipadé potfeby, aby byly splnény poZadavky smérnic.

Toto zafizeni je ur€eno k zafazeni do sestavy, a proto neni dovoleno uvést zafizeni do provozu, dokud neni cela
sestava prohlaSena za vyhovuijici pfisludnym ustanovenim.

Hedensted, 6. 7. 2020

Eltronic A/S

Cantzata

Jesper Rantala
VP Data Intelligence
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Poznamky







DALSIi INFORMACE NAJDETE NA WEBU

www.bogballe.com
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